MODELISATION

BASE

Schéma cinématique Exercices

Nom :

Mobilités Nom

Représentation

| on s'interesse d la liaison de
® X la roue avant avec la fourche

cca|_|
ccc|x*

N < X

Y
on s'inferesse a la liaison de %ﬂx
la fourche avec le cadre z

N < X
o o cu|_|
o o =r|x!

on s'interesse d la liaison du
pédalier avec le cadre

can|_|
¢=c|m

N < X

x

oJ,_,<

on s'interesse a la liaison du
Levier avec la Vis

cca|_|
ccc|x*

N < X

ca\L_)~<

X

on s'interesse a la liaison du
Mors mebile avec le Corps




MODELISATION

BASE

Schéma cinématique Exercices

Nom :

Mobilités Nom

Représentation

Or.<

X

on s'interesse a la liaison du
Levier avec la Vis de serrage

< X
o o cn|_|
o o 1=|JD

on s'interesse 4 la liaison du
Corps avec le Socle

< X
o o cn|_|
o o 1=|JD

ons'interesse a la liaison du
Piston avec le Corps

x
can|_|
acc|?ﬂ

T e

i
x ons'interesse 4 la ligison du
Piston avec le Levier

On rappel : On considére que
les deux piéces

x ons'interesse d la ligison de
la Vis avec le Levier

can|_| can|_|
¢=c|n ccc|?ﬂ

ik
x ons'interesse a la liaison du
Levier avec son support

x
can|_|
acc|?ﬂ




